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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teckanigj (ST) § wymagania ogoélne dotysze
wykonania i odbioru robét drogowych.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdlne dla robdét
objetychspecyfikacjami technicznymi, dla poszczegolngshrtymentow robot drogowych i
mostowych.

1.4 Okrdlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldcy budynkiem, stanowcy catc¢
techniczno-uaytkowa (droga)

albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, azet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezalniddsungty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczongudbu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi uydzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (mowntava) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdona
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizéana do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.5 Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanynaireimi, opatrzony piegzia organu
wydajcego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowaty urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych, ghey do notowania zdar#e okoliczngci zachodzcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych

odbioréw robo6t, przekazywania polédannej korespondenciji technicznej paiaizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw¢ projektantem.



1.4.6 Irzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwnoa),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administraev&ontraktem.

1.4.7 Jezdnia - €%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez ¥wiwe, upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.9 Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczarbichodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.10 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawe@ni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.11 Konstrukcja rima (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.12 Korpus drogowy - nasyp lub tagzwykopu, ktora jest ograniczona kogoarogi i
skarpami rowow.

1.4.13 Koryto - element uformowany w korpusie dnogm w celu utaenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.14 Ksazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonagobmiaru
dokonywanych robot w formie wylicaeszkicow i ew. dodatkowych zgidznikow. Wpisy w
ksiazce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.15 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorioadawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.16 Materialy - wszelkie tworzywa niezime do wykonania rob6t, zgodne z dokumeitac;
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinegniera/ Kierownika
projektu.

1.4.17 Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstviggiych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podfe gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdaga s¢ micdzy warstvg $cieralma a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozi@enie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gtaa do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna & nawierzchni stigaca do przenoszenia ohgéen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - gornasépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialam&dy, mrozu i przenikaniem gztek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwraadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu uniegtivienia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtaj st do
nawierzchni.

1.4.18 Niweleta - wysolksgiowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.



1.4.19 Objazd tymczasowy - droga specjalnie praygana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20 Odpowiednia (bliska) zgodito zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddovlanych.

1.4.21 Pas drogowy - wydzielony liniami granicznywmas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zadanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez

ruch na drodze.

1.4.22 Pobocze - e korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia uszlzea organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23 Podtge nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchaido
glebokasci przemarzania.

1.4.24 Podtge ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pratteraca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.25 Polecenie #yniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy
przez Irkyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dayce sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26 Projektant - uprawniona osoba prawna lwxfna kedaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.27 Przedswziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagaania drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patedw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istnieacego podczenia.

1.4.28 Przepust — budowla o przekroju poprzeczngmknitym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakedvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.29 Przeszkoda naturalna - elenteotiowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbzagno, rzeka, szlakedrowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.30 Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagg@nutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.31 Przetargowa dokumentacja projektowagsccdokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robat.
1.4.32 Rekultywacja - roboty mge na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.33 Szerok& uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szefélanodnikdw mierzona éwietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem

oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.34Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.35 Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tmoe czs¢ terenu budowy.

1.4.36 Zadanie budowlane -¢8Z przeds¢wziccia budowlanego, stanoyga odebng catas¢
konstrukcyjm lub technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-



uzytkowych. Zadanie mae polegé na wykonywaniu robot zwzanych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarmudowli

drogowej lub jej elementu.

1.5 Ogollne wymagania dotygz robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpieazstwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektows, ST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzeargp

dokumentacji projektowe] i dwa komplety ST. Uszkode lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowyglaginiapcym podziat na
dokumentag projektows:

- Zamawiagcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektows dokumentag wykonawca (techniczi) | zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWwykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3 Zgodné&t robot z dokumentagjprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowkuwenty przekazane Wykonawcy
przez Irkyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania okilene w
chatby jednym z nichsgsobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentacji. W przypadku rozhigosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych”
(,Ogolnych warunkach umowy”). Wykonawca nie meowvykorzystywa bieddw lub
opuszczé w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veminatychmiast powiadoti
Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayn wprowadzeniu odpowiednich zmian
I poprawek. W przypadku rozhieosci, wymiary podane na §nie s wazniejsze od
wymiarow okrglonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wikigsvykonane roboty i
dostarczone materiatyetla zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muswykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracz&dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagrojektows
lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wyko&a@onownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzym&stnieacych
obiektéw (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akré&svania realizacji kontraktuzalo
zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Przed papiestiem do robét Wykonawca
przedstawi laynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,

uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia robot w okréswania budowy. W zalaosci od potrzeb



i postpu robdt projekt organizacji ruchu powinienchya bieaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelgaraezacji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6ot Wykonawca dostarczynstaiuje i kdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewniajw ten sposob bezpieadmtwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczae kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w
sposob uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaeeew
miejscach i iléciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika

projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie | przyjmuje size jest
wiaczony w cer kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaalizacji
kontraktu @& do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegidzie utrzymywa tymczasowe utglzenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaaiwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone djazdow i maszyn pracagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujepesob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w
sposOb uzgodniony z agnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew
miejscach i ildciach okrelonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika

projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji rob6t. Koszt zabezpieczeaiartu budowy nie podlega etinej
zaptacie i przyjmuje gj ze jest whczony w cen kontraktova.

1.5.5 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody steyj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepisow i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orede unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynidach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniarioipch przyczyn

powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,



b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6 Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hkdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszadnbiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i poghizda

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgse¢m osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobat techniczia wydars przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktoére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a&pkaczeniu robot ich
szkodliwasi¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zéé wymagajg tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzynéazgod: na wycie tych materiatéw od wiaiwych

organow administracji gstwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8 Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamevtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalaciji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémmzyniera/Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze oraglhie z nimi wspétpracowat dostarcgajszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadaza

wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzestalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydowszkaniowej wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadomn.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystania z



wiasndaci i drég wewrtrznych. Jednade, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy
nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9 Ograniczenie ohwien osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypzeiaia na i z terenu rob6t. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wiavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnychkeadym

takim przewozie &dzie powiadamiat Iayniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik
projektu mae polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone naviezo
ukonczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadrie

odpowiadat za napraywwszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10 Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglhie przestrzedgaprzepisow dotycaych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowvaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiearmwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrgbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot

1.5.12 Wykonawcadulzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materiaty | udzenia
uzywane do robdét od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot
przez Irryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonarqmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjublementy byty w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

J&sli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w

24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.13 Stosowaniegdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyctére g w jakikolwiek sposéb
zwigzane z wykonywanymi robotami ¢tbzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie znakdw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urgzen uzytych lub zwihzanych
z wykonywaniem robaot i w sposolagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoich dziataniach, przedstawi@akopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spi@ji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.14 Rownowanos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych



Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamé&ankretne normy i przepisy, ktére
spetnid& map materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglab
obowiazywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawioweggania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nisgamowiono inaczej. W

przypadku gdy powotane normy i przepigypenstwowe lub odnosgsi¢ do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevic]
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub

przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemregwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Rdnice

pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&amnmi musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawe przedta@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.15 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&oo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkngeerenie budowydola uwazane za
wlasndg¢ Zamawiajcego. Wykonawca

zobowhzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, krynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i
Wykonawe ustali wydhizenie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o ktdn

nalezy zwigkszy¢ cerg kontraktova.

1.6 Zaplecze Zamawigego (o ile warunki kontraktu przewidujealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirz
transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-
00.00.01 ,Zaplecze Zamawigego”.

2 MATERIALY

2.1Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavykstaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robo6t, Wykonawca pwtaed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegotowe informagcace

proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycdteriatow jak
rowniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatow z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie
materialy z danegerodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposéb ggly spetniag wymagania ST w czasie
realizacji robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviald wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow zeddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczy

Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyed rozpoczciem eksploatacii
zrédta. Wykonawca przedstawidynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z zadaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dvydobycia i selekcji, uwzgtiniajc aktualne

decyzje o eksploatacji, organow administracfigiavowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatdbw pochodcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzielawy i inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.
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Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materialtdbw miejscowychdola formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po uki@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umahyba,ze uzyska na to piseran
zgodt Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3 Materiaty nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i ztzone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3g
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatébw do innych robaét,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychigriatow zostanie

odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub ST przewigmozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu wwykonywanych robotach, Wykonawowiadomi Irtyniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnieeprizyciem tego materiatu, albo w
okresie dtaszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lfada

wymaganych przez iyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj
materiatu nie mge by pézniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one uyte
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszcaenmchowaty swajjakosc i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglav
miejscach zorganizowanych przez Wykonawezaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6 Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwdrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodonbstosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §agiavosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatdow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytwaérni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatow w

czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegzi
wytworni, gdzie odbywa gi

produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika
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projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekiofida w tych miejscach.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizemjidt, zaakceptowanym

przez Irryniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalv wymienionych wyej
dokumentach, spegk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu. Liczba i wydajn& sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie roboét, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera/
Kierownika projektu. Sprg bedacy wtasndgcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robét ma by utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Powinien liyzgodny z
normami ochrongrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spim do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.Wykonawcedie konserwowasprzt jak rowniez naprawié lub
wymienia sprt niesprawny.

Jezeli dokumentacija projektowa lub ST przewrloyazliwos¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyhiera/ Kierownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacged uyciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nie byt pdzniej zmieniany bez

jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone
do robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéarowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera/ Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyckskée na @ i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigje tychwarunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaaiicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichezgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami ST,projektem organizacji robét opreaoym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysai@
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramigdreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.
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Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosganisungte
przez Wykonawe na wtasny koszt, z waikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bé¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &aigi przez layniera/ Kierownika
projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysciarzez Irzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaciaza ich doktadngt.
Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementow robodtdma oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takw normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjzimier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, déwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kwestk.
Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawaev
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6 KONTROLA JAKGSCI ROBOT
6.1 Program zapewnienia jako
Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakn W programie zapewnienia jada Wykonawca
powinien okréli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét,atveosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji rob6t gwaransgly wykonanie robot zgodnie z dokumengac]
projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakm powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robo6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,
- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaom wykonywanych
robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleégrowadzenie badd,
- sposOb oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw
sterupcych, a take wyckganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi
projektu;
b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i ugdlzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,
- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw praedhuch wiasciwosci w czasie
transportu,
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- sposobb i procedempomiardow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialtdwwayzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdétio

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakkei robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagnac¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakéci materiatéow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,askapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i
wszystkie urgdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaada od
Wykonawcy

przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST Minimalne wymagan@ado zakresu bada ich
czestotliwoi¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W

przypadku, gdy nie zostaly one tam dchoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewmwykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie
stosowane ueglzenia i sprgt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgejacych procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te leda tak
powazne,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik

projektu natychmiast wstrzymaycie do rob6t badanych materiatow i dégie do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsuntte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaiaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pr¢ykonawe do badé
wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przegmiera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inyniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatéw, ktore budaatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia

usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanZawiajcy.
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6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeat® przez layniera/ Kierownika
projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminierpiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senp@ ich wyniki do akceptacji liyniera/
Kierownika projektu.

6.5 Raporty z bada

Wykonawca khdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego whidrunnych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przezyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i
badania materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/poyskia, a Wykonawca i producent
materiatdbw powinien udziéimu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawe, poprzez nydzy innymi swoje badaniagtizie ocenia zgodnd¢
materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawiemgw wtasnych badakontrolnych
jak i wynikoéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatéw i prowadzibadania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj kosztzéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to tynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnanateriatow i robot z

dokumentagj projektows i ST. Maze réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych batazalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvpada i pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawe

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mée dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieadm#wa wykazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami
technicznymi okrdonymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych ara#ciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsk Normg lub

- aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtamiskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumeriywymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe mygaosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonaghazynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
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(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovdazujacym Zamawiggcedo |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoovigaica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§toza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bimaco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia wiaka oraz stanowiska stoiowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechnilky, w

porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdrita oznaczone kolejnym
numerem zakznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera/ Kierownika
projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i
harmonogramoéw robét, - terminy rozpeca i zakaczenia poszczegolnych elementow
robot,

- przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia tyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom

szczegoOlnym w zwgizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,

- dane dotyczre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczee sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycxe jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowliadaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiab
przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przygjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania gi Projektant nie jest jednak stepumowy i nie ma uprawnfedo
wydawania poleaeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pegsti
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robseprowadza giw sposob eigty w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodn&ci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiai jakéci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru rob6t. Winny Eyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsijace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Izyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaiéniu Irzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robot i termirben@ru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru dula wpisane do kaizki obmiardow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aligzku ukaczenia wszystkich robét.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji ryniera/Kierownika projektu na gie.
Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagan do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2 Zasady okigania ilasci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jesli ST wiasciwe dla danych roboét nie wymagdggo inaczej, okjosci beda wyliczone w
m3 jako diugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3 Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadualzie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.
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7.4 Wagi i zasady we&nia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb aigty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.
7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robét, a take w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzeeda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice raduyc
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robdét zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbior robdét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urriwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.
Odbioru robét dokonuje ynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiorelzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmdej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyhcfa Inzyniera/Kierownika projektu.
Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3 Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
cze$ciowego robdét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobdét
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.

8.4 Odbidr ostateczny robot

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@zggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadoimem na
pismie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcopd dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakaezenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagpopez Zamawiagego w obecriti
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw batlda pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna eealizaci ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robo6t uzupetniajcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robét uzupetniagych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysoia
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakad¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnlektacy projektowa i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon

wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:
1. dokumentagej projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkyesli
zostata spordzona w trakcie

realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawodakumentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,
7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiarow
zakczonych do dokumentow

odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej,

gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjainwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriae keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujegitych wyznaczy komisja.

8.5 Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestany robot”.

9 PODSTAWA PLATNGCI

9.1 Ustalenia ogolne
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Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnaa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatnaci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej ledzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w
ST i w dokumentacji projektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaygewentualnych
ubytkow i transportu na teren

budowy,

- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysicymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki olkilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasame budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier,
oznakowa i drenau,

(f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasghu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynn&ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10 PRZEPISY ZWAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®e U. Nr 89, poz. 414 z paiejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N88, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubfz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

SPIS TREKCI
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (ST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz paémia obiektow inynierskich.

Odtworzenie trasy i punktow wysai@mowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysékowych
wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysolkavego punktow gtdéwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych, obiektoayimerskich

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, oclareh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay

odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4 Okrdlenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkby kierunkowe oraz poatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostate oki&denia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi

w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5 Ogélne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
2 MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotygz materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-
M-00.00.00
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~Wymagania ogélne”.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumgasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésrednic od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isimeej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

. Swiadki” powinny mie diugaié okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3 SPRET

3.1 Ogdblne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2 Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa nasg¢pujacy
Sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgalie”.
4.2 Transport spetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tr@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od1do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawigcego dane
zawierajce lokalizac i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczeg6towego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich tlach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtébwnych trasy i (lub) reperéoboczych. Bidy te powinny by
usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne
terenu istotnie rinia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztatltowanie terenu w takim rejonie

nie powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkag z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
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projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostapwykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty
dodatkowe w takim przypadku ohzi Wykonawe,.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugaye
zaopatrzone w oznaczenia odtegace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzgowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia rob6t, stampone odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mdaigtowej realizacji robot naig do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych asiyti punktow wysokiciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pony by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot

ziemnych. Maksymalna odledgiopomigdzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zaaanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzysaeych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state
na stabilnych, istniggych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssip wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostipiwelacg podwéjra w nawizaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, clkoaej w

dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej aico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 @n dl
pozostatych drog. Rzne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe.
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Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robot), zgodnie z dokumensacj
projektowg oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla

poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejscachaag@kwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysol@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odlegtdc ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiivwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jaé@ robdt

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
6.2 Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzt wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne”.

7.2 Jednostka obmiaraw

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jest&za obmiaru robot mostowych.
8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

8.2 Sposob odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9 PODSTAWA PLATNGCI

9.1 Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtébwnych osiytigounktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmgytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, oclaraeh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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10 PRZEPISY ZWAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykaanye prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopaa, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakimowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacy§pgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teckanigj (ST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z rozbiérk elementéw drog i ogrodae

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z
rozbiorka:

- warstw nawierzchni,

- kraweznikéw, obrzey i opornikow,

- $ciekow,

- chodnikow,

- ogrodzé,

- barier i pogczy,

- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.,

- znakow drogowych.

1.4 Okrdlenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@D, Wymagania ogolne”.

1.5 Ogolne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotyaee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
2 MATERIALY
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Rusztowania robocze przestawne przy rozbiorce pstépr mog by¢ wykonane z drewna
lub rur stalowych w postaci:

- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadgych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x
12,5 cm), nog z kragdziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z
desek,

- rusztowa drabinowych, sktadagych sk z drabin (np. diugi 6 m, szerokéci 52 cm),
usztywnionych stzeniami z

desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych szczeblaph3s2 x 6,3 cm) ukliadagpomosty z
desek,

- przestawnych klatek rusztowaniowych z rur staicwérednicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5

m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z r@etvychsrednicy 108 mm i ownikow
45 x 45 x5 mmi 70 x 70 x

7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

- rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych §cznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie nafy wykona z materialtdw odpowiadajych nasfpujacym normom:

- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-960@), [PN-D-96002 [3] lub innegj
zaakceptowanej przezayniera,

- gwazdzie wg BN-87/5028-12 [8],

- rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [Gblinnej zaakceptowanej przez
Inzyniera,

katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przezzyniera.
3 SPRZET

3.1 Ogdblne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2 Spret do rozbiorki

Do wykonania robot zvazanych z rozbidrk elementéw drdg, ogrodae przepustow mae
by¢ wykorzystany spra

podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody erarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4 TRANSPORT

4.1 Ogollne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagaliwe”.
4.2 Transport materiatow z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

5.2 Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidérkowe elementdéw drég, ogrodlz@rzepustow obejmajusunecie z terenu
budowy wszystkich
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elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, ST lub
wskazanych przez hyniera.

J&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyientaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Irkynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe miana wykonywg& mechanicznie lubgcznie w sposob okéeny w ST
lub przez Ityniera.

W przypadku robot rozbiérkowych przepustu agldokoné:

- odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sdzysk&, w sposébgczny lub
mechaniczny z ew. przeciem petow zbrojeniowych i ich odgciem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. tementoéw skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoirgicipwym usungciu taw, wzgednie
ostraznego rozebrania konstrukcji kamiennych,

ceglanych, klinkierowych itp. przy zateniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziawlp powtdrnegoaycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajc wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wiasndcia Wykonawcy, powinny by
usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drogrodzé i przepustow znajdage se
w miejscach, gdzie zgodnie z dokumendamrjojektowa beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@noalezy zapobiec gromadzeniwesi
w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie niegwiduje s¢ wykonania wykopow
drogowych nalgy wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagego
terenu i zaggci¢ zgodnie z wymaganiami olkdlenymi w normach.

6 KONTROLA JAKGSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jaém robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8ine
6.2 Kontrola jakéci robot rozbidrkowych

Kontrola jakaci robét polega na wizualnej ocenie komplétavykonanych rob6t
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzel@mentow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania. Zeggczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po
usungtych elementach nawierzchni, ogrofizgprzepustow

powinno spetni@odpowiednie wymagania olilene w normach.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@\WWymagania ogolne”.

7.2 Jednostka obmiaraw

Jednostk obmiarows robot zwiazanych z rozbiorkelementow drég i ogrodagest:

- dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratywy

- dla kraweznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i poeczy -
m (metr),

- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

- dla przepustow i ich elementéw

a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m3 (meticaeny),
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b) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

9 PODSTAWA PLATNGCI

9.1 Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania roboét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rokiior

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rakbi@ celu ponownego jejaycia, z
utozeniem na poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikdw:

- odkopanie krawznikdéw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podtza i uporadkowanie terenu rozbioérki;

c) dla rozbiorkiscieku:

- odstonécie scieku,

- reczne wygcie elementowciekowych wraz z oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rakbi& celu ponownego jegazycia, z
utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- uzupetnienie i wyréwnanie podia,

- zatadunek i wyw6z materiatdw z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ihymateriatow
chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbw celu ponownego jegazycia, z
utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

- demonta elementéw ogrodzenia,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem

- zasypanie dotéw po stupkach z gsgrzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/8931-12
[91,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbiw celu ponownego jegazycia, z
utozeniem w stosy na poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbioérki;

f) dla rozbiorki barier i pagczy:

- demonta elementéw bariery lub peczy,

- odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem
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- zasypanie dotéw po stupkach wraz zegagzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki znakéw drogowych:

- demonta tablic znakow drogowych ze stupkow,

- odkopanie i wydobycie stupkéw,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zegagzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiérki;

h) dla rozbiorki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatciie,

- ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementow przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

zasypanie dotow (wykopow) gruntem z gsazrzeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-

77/8931-12 [9],

uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10 PRZEPISY ZWAZANE

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgagdlnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na zimno ogolnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rwnoramienne

7. PN-H-93402 I{towniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkiéa zagszczenia gruntu.
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Salwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowkanalizacji deszczowe;.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach, ulicach, placach, skieh i gminnych.

1.3 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie, araiacji i remontach drdg.

1.4 Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa -¢skanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do
odprowadzanidciekOw opadowych.

1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dowiacyjnego odprowadzaniaiekow.
1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony goadadzanigciekdw opadowych.
1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony da@@#nia wpustu deszczowego z sieci
kanalizacji deszczowe.

1.4.3. Uradzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwa - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowe]j eksploat&epatow.

1.4.3.2. Wpust deszczowy - gdzenie do odbioréciekow opadowych, sptywagych do
kanatu z utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.0ymagania ogolne”.

1.5 Ogélne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne
2 MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotygz materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-
M-00.00.00

~Wymagania ogolne”.

2.2 Rury kanatowe

Rury z PVC kielichowe typu etkiego S wg PN-74/C-89200spednicy od 200mm do
630mm o ziczach uszczelnionych uszczelfumows na wcisk.
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2.3 Studzienki kanalizacyjne

2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki (powsj wegcia kanatow) powinna liywykonana z:

- kregow betonowych lubielbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],
- muru cegty kanalizacyjnej odpowiadegj wymaganiom PN-B-12037 [5].

Komora robocza ponej wegcia kanatow powinna liywykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy

B 25; W-4, M-100 odpowiadagego wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07 [17] lub
alternatywnie z cegty kanalizacyjnej.

2.3.2. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego odelavosciach
podanych w pkt 2.3.1.

2.3.3. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086 [14].

2.4 Studzienksciekowe

2.6.1. Wpusty uliczneeliwne

Wopusty ulicznezeliwne powinny odpowiadavymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-
74080-04 [13].

2.6.2. Kegi betonowe prefabrykowane

Na studzienkiciekowe stosowane prefabrykowane kigi betonowe grednicy 50 cm,
wysokasci 30 cm lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB12@.(6) [22].

2.6.3. Piegcieniezelbetowe prefabrykowane

Piekcieniezelbetowe prefabrykowanesoednicy 65 cm powinny kiywykonane z betonu
wibrowanego klasy B 20 zbrojonego st&itOS.

2.6.4. Ptytyzelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny raigrubcé¢ 11 cm i by wykonane z betonu
wibrowanego klasy B 20 zbrojonego st&itOS.

2.6.5. Ptyty fundamentowe zbrojone

Piyty fundamentowe zbrojone powinny posiadauba¢ 15 cm i by wykonane z betonu
klasy B 15.

2.6.6. Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z ttucznia lubwiru. Uzyty materiat na podsygkpowinien
odpowiadé wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7];B111111 [3], PN-B-
11112 [4].

2.5 Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpovaadiymaganiom BN-62/6738-07
[17].

2.6 Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiagdgymaganiom PN-B-14501 [7].

2.7 Sktadowanie materiatow

2.9.1. Rury kanatowe

Rury mazna skladowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgjej.

Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si
wod opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pieravazarstw rur naley utozy¢ na podktadach
drewnianych. Podobnie

na podktadach drewnianych najauktada& wyroby w pozycji stajcej i jezeli powierzchnia
sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.
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Wykonawca jest zobowzany uktadéa rury wedtug poszczegdlnych grup, wiedkoi
gatunkéw w sposéb zapewniay stateczng oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdlnych
stoséw lub pojedynczych rur.

2.9.2. Kegi

Kregi mazna skltadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemnacisk kegow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysaksktadowania nie powinna
przekracza 1,8 m. Skladowanie powinno ualivia¢ dostp do poszczegolnych stoséw
wyrobéw lub pojedynczych kgow.

2.9.3. Cegta kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna nmie by¢ sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni
utwardzonej z odpowiednimi spadkami utiMiajacymi odprowadzenie wod opadowych.
Cegty w miejscu sktadowania powinnydytozone w sposéb upogdkowany, zapewniagy
tatwaos¢ przeliczenia.

Cegly powinny by utozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stoséob aryzmach.
Jednostki tadunkowe madpy¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwach, o
tacznej wysokéci nie przekraczagej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wys6lsbosow i pryzm nie powinna
przekracza 2,2 m.

2.9.4. Wpustyeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow magoy¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletach w
stosach o wysokai maksimum 1,5 m.

2.9.5. Kruszywo

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngdzajami i frakcjami
kruszyw.

3 SPRET

3.1 Ogdblne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotyagee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2 Spret do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien &z si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lubagiennicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

- weciagarek mechanicznych,

- beczkowozow.

4 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalie”.
4.2 Transport rur kanatowych oraz rur PCV

Rury, zarbwno kamionkowe, betonowe jak i PCV mbg przewaone dowolnymi
srodkami transportu w sposob zabezpiegaaje przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.
Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomegituz srodka transportu, z wajkiem
rur betonowych o stosunkwednicy nominalnej do dtugoi, wigkszej nz 1,0 m, ktore naley
przewozé w pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przex@oe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wptywem sit bezwtaéditiovystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.
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Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa micze przewysza sciansrodka
transportu o wicej niz 1/3srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie \ifgj niz 2
m). Pierwsz warstwe rur kielichowych nalgy uktada& na podktadach drewnianych,sza
poszczegolne warstwy w miejscach stykangangirobow naley przektada materiatem
wysciotkowym (o grubéci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3 Transport kigow

Transport kegdw powinien odbywasie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpokdindw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczaniegow osrednicach 1,2 mi 1,4 m nagwykonywa za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rOwrenmie na obwodzie prefabrykatu.
4.4 Transport cegty kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna nmie by¢ przewaona dowolnymgrodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalg uktad& nasrodkach transportu samochodowego w jednej
warstwie. Cegly transportowane luzem unglaktada& nasrodkach przewozowycitisle
jedne obok drugich, w jednakowej liczbie warstwpoavierzchnisrodka transportu.
Wysoka¢ fadunku nie powinna przekraczarysokaci burt.

Cegly luzem mogby¢ przewaonesrodkami transportu samochodowego pod warunkiem
stosowania opinek. Zatadunek i wytadunek cegty angestkach tadunkowych powiniergsi
odbywa mechanicznie za pomoaurzadzen wyposaonych w ospret kleszczowy, widtowy
lub chwytakowy. Zatadunek i wytadunek wyrobow

przewaonych luzem powinien odbywasic recznie przy ayciu przyraddéw pomocniczych.
4.5 Transport wpustéweliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow magoy¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w
Sposob zabezpieczony przed przesuwaniemaiczas transportu.

4.6 Transport mieszanki betonowe]

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankijezyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczegj grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.
4.7 Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewa.one dowolnymgrodkami transportu, w sposob zabezpiegaa|
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgasani

4.8 Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny hgodne z BN-88/6731-08 [16].

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

5.2 Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeriravale oznaczy je w
terenie za pomacdkotkow osiowych, kotkowswiadkdw i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdto reperow statych, Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe (z kdnymi sprawdzonymi przez sfoy geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperow i ich rzdne przekaze Inzynierowi.

5.3 Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniaato-
wykopu (kcznie lub mechanicznie) powinny dgostosowane do gdokasci wykopu,
danych geotechnicznych oraz posiadanegaprmechanicznego.
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Szerokaé¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje
si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskieweian i uszczelnienie stykow.
Deskowanigcian naley prowadz¢ w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu
powinien by wywieziony przez Wykonawgcna odktad.

Dno wykopu powinno b§rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunafinta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykaraapoziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné Wykonane bezpwoednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zdjie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w
SposOb uzgodniony z zgnierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinnatlwykonane od 0,10 do 0,15 neiiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4 Przygotowanie podia

W gruntach suchych piaszczystyetjrowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych
podtazem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdree wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppoditae naley wykona z
warstwy ttucznia lulzwiru z piaskiem o grubimi od 15 do 20 cratznie z utagonymi
saczkami odwadniacymi. Dla przewodow érednicy powyej

0,50 m, na warstwie odwadniagj naley wykona fundament betonowy, zgodnie z
dokumentagj projektows lub ST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stanaeeyich zbite ity naley wykona podiaze z
pospotki,zwiru lub ttucznia o grubéxi od 15 do 20 cm. Dla przewodowsi@dnicy powyej
0,50 m naley wykona fundament betonowy zgodnie z dokumenrtacpjektows lub ST.
Zageszczenie podia powinno by zgodne z okidonym w ST.

5.5 Roboty montaowe

5.5.1. Rury kanatowe

Rury kanatowe typu ,Wipro” uktadagizgodnie z ,Tymczasoavinstrukch projektowania i
budowy przewodéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro” [24]

Rury utazone w wykopie na znacznychefbkasciach (ponad 6 m) oraz znacznie atkone,
w celu zwekszenia wytrzymalkei powinny by wzmocnione zgodnie z dokumentacj
projektowa.

Poszczegolne ukmne rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskierérgaku
dtugasci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita petoia do czasu wykonania
uszczelnienia zktzy.

Uszczelnienia ziczy rur kanatowych mina wykona:

- sznurem konopnym smotowanym i kitem bitumicznymrzypadku stosowania rur
kamionkowychérednicy 0,20 m,

- zaprawg cementow 1:2 lub 1:3 i dodatkowo opaskami betonowymi heltbetowymi w
przypadku uszczelniania rur betonowyckrednicy od 0,20 do 1,0 m,

- specjalnymi fabrycznymi pigcieniami gumowymi lub wedtug rozedan indywidualnych
zaakceptowanych przezzyniera w przypadku stosowania rur ,Wipro”,

- sznurem konopnym i falialuminiowa przy stosowaniu rureliwnych kielichowych
cisnieniowychsrednicy od 0,2 do1,0 m.

Pokczenia kanatéw stosowaalezry zawsze w studzience lub w komorze (kanasyealnicy
do 0,3 m mana hczy¢ na wpust lub poprzez studzienkryta - slepa).

Kat zawarty m¢dzy osiami kanatow doptywowego i odptywowego - zbiego powinien
zawier& si¢ w granicach od 45 do 90o0.

Rury naley uktada w temperaturze powgj 0o C, a wszelkiego rodzaju betonowania
wykonywa w temperaturze nie mniejszepnt8o C.
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Przed zakfaczeniem dnia roboczegad przed zejciem z budowy naley zabezpieczy
konce utzonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczgyrtmy wykonywaniu przykanalikow
nalezy przestrzeganastpujacych zasad:

- trasa przykanalika powinnabprosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukéw
dla podiczenia do wpustubocznego w kanale lub do syfony pozbczeniach do kanatu
ogolnosptawnego),

- minimalny przekrdj przewodu przykanalika powmieynost 0,20 m (dla pojedynczych
wpustow i przykanalikow nie diszych nk 12 m mana stosowasrednic 0,16 m),

- dhuga¢ przykanalika od studzienkciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pohczeniowej nie powinna przekracza4 m,

- wiaczenie przykanalika do kanatu weoby wykonane za pednictwem studzienki
rewizyjnej, studzienki krytej (tzwlepej) lub wpustu bocznego,

- spadki przykanalikbw powinny wyn@sbd min. 6 %. do max. 400 %o z tyrre przy
spadkach wikszych od 250 %nalery stosowa rury zeliwne,

- kierunek trasy przykanalika powiniendzgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,
- wiaczenie przykanalika do kanatu powinnatlwykonane pod &em min. 450, max. 900
(optymalnym 600),

- wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigdaczeniows nalezy dokonywa tak,
aby wysoké¢ spadku przykanalika nad podtpgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W
przypadku konieczrimi wtaczenia przykanalika na wysada wickszej naley stosowa
przepady (kaskady) umieszczone na zgvgrpozascianky studzienki,

- wiaczenia przykanalikow z dwoéch stron do kanatu zlaego poprzez wpusty boczne
powinny by usytuowane w odlegéci min. 1,0 m od siebie.

5.5.3. Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepatery przestrzeganastpujacych
zasad: Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnyotowych powinny by zgodne ze
srednicami okréonymi w tablicy 1.

Tablica 1. Najmniejsze wymiary studzienek rewizyghykotowych

Srednica przewodu Minimalné@ednica studzienki rewizyjnej kotowej (m)
Odprowadzajcego (m) przelotowej patzeniowej spadowejkaskadowej

0,20

0,25 1,20

0,30 1,20 1,20

0,40

0,50 1,40

0,60 1,40 1,40

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczeproy wykonywaniu studzienek
kanalizacyjnych naley przestrzeganastpujacych zasad:

- studzienki przelotowe powinny byokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w
odpowiednich odlegkeziach (max.

50 m przysrednicach kanatu do 0,50 m i 70 m pkzgdnicach powsej 0,50 m) lub na
zmianie kierunku kanatu,

- studzienki paiczeniowe powinny bylokalizowane na patzeniu jednego lub dwdch
kanatow bocznych,

- wszystkie kanaty w studzienkach ngléaczy¢ os w os (w studzienkach krytych),

- studzienki naley wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia lubzwiru)
dnie wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,
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- studzienki wykonywanalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natstw
trudnych warunkach gruntowych (przy wysbwaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w
wykopie wzmocnionym, - w przypadku gdyznica rzdnych dna kanatéw w studzience
przekracza 0,50 m natg stosowa studzienki spadowekaskadowe,

- studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanatagieanicy powyej 0,40 m powinny mie
przelew o ksztatcie i wymiarach uzasadnionych aelgami hydraulicznymi. Natomiast
studzienki zlokalizowane na kanatackrednicy do 0,40 m wgtznie powinny mié spad w
postaci rury pionowej usytuowanej na zewn studzienki. Rénica

poziomoOw przy tym rozwdizaniu nie powinna przekraczd,0 m.

Sposob wykonania studzienek (przelotowychagmeniowych i kaskadowych) przedstawiony
jest w Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem&KR.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w
.Katalogu powtarzalnych elementoéw drogowych” opreeaym przez , Transprojekt”
Warszawa [23].

Studzienki rewizyjne sktadapic z nas¢pujacych czsci:

- komory roboczej,

- komina wtazowego,

- dna studzienki,

- witazu kanatowego,

- stopni ztazowych.

Komora robocza powinna néievysokaé minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich
(kiedy gkbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenypomlvalaj zapewnt
ww. wysokdaci) dopuszcza siwysokaé komory roboczej mniejazniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przéziany komory nalgy obudowa i uszczelnt materiatem
plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowe;j.

Komin wtazowy powinien b§ wykonany z kggdéw betonowych luielbetowych aGrednicy
0,80 m wg BN- 86/8971-08 [20]. Posadowienie konmakezy wykona na ptyciezelbetowej
przegciowej (lub rzadziej na kgu stazkowym) w takim miejscu, aby pokrywa witazu
znajdowata s nad spocznikiem o najakszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominéw wiazowych, wowczas bérganio na
komorze roboczej natg umiescic¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwitazowa wg PN-H-
74051 [9].

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowakinets.
Kineta w dolnej czsci (do wysokdci réwnej potowiesrednicy kanatu) powinna mie
przekroj zgodny z przekrojem kanatu, a paejyprzedtiony pionowymisciankami do
poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zimidaerunku trasy kanatu kineta
powinna mi€ ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, natatme przypadku
zmianysrednicy kanatu powinna ona standwirzegcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub inngghjscach naranych na obarzenia
dynamiczne)powinny méewtaz typu cg¢zkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych
przypadkach mma stosowawiazy typu lekkiego wg PNH-

74051-01 [10].

Poziom witazu w powierzchni utwardzonej powiniert ynia rowny, natomiast w trawnikach
i zielencach gorna krawdz wlazu powinna znajdowssie na wysokeéci min. 8 cm ponad
poziomem terenu.

W écianie komory roboczej oraz komina wtazowego aateamontowa mijankowo stopnie
ztazowe w dwéch rdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odledid poziomej osi
stopni 0,30 m.

5.5.4. Komory przelotowe i pgtzeniowe

36



Dla kanatow csrednicy 0,8 m i wikszych naley stosowé komory przelotowe i
pofaczeniowe projektowane indywidualnie, zéme z nasfpujacych czsci:

- komory roboczej,

ptyty stropowej nad komay

komina wtazowegérednicy 0,8 m,

- piyty pod wiaz,

wiazu typu atzkiegosrednicy 0,6 m.

Podstawowe wymagania dla komor roboczych:

- wysoka¢ mierzona od pétki-spocznika do piyty stropowej jprova wynost od 1,80 do 2,0
m,

- dtuga¢ mierzona wzdta przeptywu min. 1,20 m,

- szerokéc nalezy przyjmowa jako réwny: szerokéc¢ kanatu zbiorczego plus szergko
potek po obu stronach kanatu;

minimalny wymiar pétki po stronie wtazu powinien mgsic 0,50 m, z&po stronie
przeciwnej 0,30 m,

- wymiary w planie dla komor pgd¢zeniowych uzabenione g ponadto od wielkeci kanatéw
i od promieni kinet, ktore

nalezy przyjmowa dla kanatéw bocznych o przekroju do 0,40 m rowjT®0n, a ponad 0,40
m - rbwne 1,50 m.

Komory przelotowe powinny [@jiokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w
odlegtciciach do 100 m oraz przy zmianie kierunku kanatu.

Komory pohczeniowe powinny biyzlokalizowane na patzeniu jednego lub dwoch
kanatéw bocznych.

Wykonanie patczenia kanatow, komina wkazowego i kinet podandktvip

5.5.5. Studzienkiciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowyezdni drdg i
placéw, powinny b¥ z wpustem ulicznynaeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wyriosi

- gkbokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylprzykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min. 1,50 m i max. 2,05 m),

- gkbokas¢ osadnika 0,95 m,

- $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Kratasciekowa wpustu powinna bysytuowana wcieku jezdni, przy czym wierzch kraty
powinien by usytuowany 2 cm pongj scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z roziania drogowego.

Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzahone jest przede wszystkim od
wielkosci odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku padiego. Naley przyjmow&&, ze
na jedn studzienk powinno przypadaod 800 do 1000 m2 nawierzchni szczelnej.
Rozstaw wpustdw przy pochyleniu pogiiym scieku do 3 %o powinien wynosiod 40 do 50
m; od 3 do 5 %powinien wynosi od 50 do 70 m; od 5 do 10 %o - od 70 do 100 m.
Wopusty uliczne na skrzpwaniach ulic natey rozmieszczaprzy kraweznikach prostych w
odlegtaici minimum 2,0 m od zakazenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratékiekowych bezp&ednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien
znajdowa sig¢ 0,5 cm

ponizej poziomu warstwycieralnej.

Kazdy wpust powinien bypodhczony do kanatu za grednictwem studzienki rewizyjne;j
pofaczeniowej,

studzienki krytej (tzwslepej) lub wyptkowo za pomaog wpustu bocznego.
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Wopustéw deszczowych nie nalesprzgat. Gdy zachodzi konieczié zwickszenia
powierzchni sptywu, dopuszcza sv wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow
podwdjnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecgnosytuowania wpustu nad istrgeymi
urzadzeniami podziemnymi, nioa studzienksciekowa wyptyci¢ do min. 0,60 m nie
stosujc osadnika. Osadnik natomiast powinier bgtawiony poza kolizyjnym ugdzeniem
i potaczony przykanalikiem ze studziephak réwniez z kanatem zbiorczym.

Odlegta¢ osadnika od kragznika jezdni nie powinna przekraeza,0 m.

5.5.6. Zasypanie wykopéw i ich zggzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadz¢ warstwami grubgci 20 cm. Materiat
zasypkowy powinien kiyréwnomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu.
Wskaznik zag:szczenia powinien léyzgodny z okrdonym w ST. Okresti wskaznik
zag:szczenia na Js=1,00 Rodzaj gruntu do zasypywarkapdyw Wykonawca uzgodni z
Inzynierem.

6 KONTROLA JAKGSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jaém robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8ine
6.2 Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przypteniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérizadania materiatéw do betonu
I zapraw | ustati recept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobdt w
zakresie i z ogstotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Irkyniera.

W szczegblnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie gdnych zalagonych taw celowniczych w nawganiu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z

doktadndcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniedawo

- badanie i pomiary szerodm, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéoz
kruszywa mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodia z dokumentagj projektows zatazenia przewoddw i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtovioi uszczelniania przewodow,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,

- sprawdzenie gdnych posadowienia studziengkekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkei kranedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape
powinno wynost wigcej niz + 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnocbyicksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubii warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokci warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchigerdlegtdci osi utazonego kolektora od
osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych oiwipna przekraczat 5 mm,

- odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie m&ipno
przekracza -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppiok10%
projektowanego spadku (przy zkszonym spadku),
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- wskanik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.9,
- rzedne krateksciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadricia do
5 mm.
7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne”.
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
8 ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST | wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
8.2 Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
- wykonane studzienkciekowe i kanalizacyjne,
- wykonane komory,
- wykonana izolacja,
- zasypany zagzczony wykop.
Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego gmstrobot.
Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.
9 PODSTAWA PLATNGCI
9.1 Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
- oznakowanie robat,
- dostaw materiatow,
- wykonanie robot przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z unmegniemscian wykopu i jego
odwodnienie,
- przygotowanie podia i fundamentu,
- wykonanie gczkow,
- wykonanie wylotu kolektora,
- utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, siydtudzienekciekowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,
- zasypanie i zagzczenie wykopu,
- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
10 PRZEPISY ZWAZANE
10.1 Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Rikgztattki. Wymagania i badania
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwgalo nawierzchni drogowycwir i
mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
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5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kaaalyjna

6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kanaligpe. Ksztalty i wymiary

7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stesoy na garco

9. PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagatiadania

10. PN-H-74051-01 Wtazy kanatowe. Klasa A (wtazyuyekkiego)

11. PN-H-74051-02 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, Dgay typu ctzkiego)

12. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania

13. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

14. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych

15. PN-H-7410Zeliwne rury cénieniowe do paiczer sztywnych

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

17. BN-62/6738-03,04, 07 B e ton hydrotechniczny

18. BN-86/8971-06.00, 01 Rury beguieniowe. Kielichowe rury betonoweélbetowe
~Wipro”

19. BN-86/8971-06.02 Rury beznieniowe. Rury betonowezelbetowe

20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdrggi betonowe relbetowe.

10.2 Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed kagdagnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej -

Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pg¢zeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkiciekowe do odwodnienia drég @aziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysok&i 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementow drogowych”ramsprojekt” - Warszawa, 1979-1982
r.

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowzegroddéw kanalizacyjnych z rur
»Wipro”, Centrum Techniki

Komunalnej, 1978 r.

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania siectadzen sieciowych, wodoagowych i
kanalizacyjnych, BPC

WK ,,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, zaaktewane i zalecone do stosowania
przez Zespot

Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powotany pPrezydenta m.st. Warszawy - sierpie
1984 r.
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NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ
DLA DROG | ULIC LOKALNYCH ORAZ PLACOW | CHODNIKOW
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L WSTER et st ettt ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e s

2 MATERIALY ..o et e e e e et e et e e e et aneernra e ee

B S P R T .ttt
N AN Y = O] o I

5 WYKONANIE ROBOT ..ottt nnas

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...ttt ettt

7 OBMIAR ROBOT ...ttt st esenens s s s ssnenenenes

8 ODBIOR ROBOT .....ocuiiiiiciiiete it seeesese ettt ss st be s b e nnnne s

9 PODSTAWA PEATNGECL..oevevieeeeeeeeeeeee ettt eeeee e te st aenn e,

10 PRZEPISY ZWAZANE....... e tmmmm e e e

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSalwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kdstidkowe;.

1.2 Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokurperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na lokalnych drogaclcach, placach i chodnikach.

1.3 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kobtlikowe;.

Betonow kostke brukows stosuje si do nawierzchni:

- drog (ulic) lokalnych i dojazdowych, zwlaszczastrefie zamieszkania,

- przystankéw autobusowych, peronowagdw pieszo-jezdnych,

- placow ulicznych, parkingéw, wjazdow do bramaray, placow zabawowych,

- chodnikdw, alei spacerowycitiezek, pasay,

- $ciezek rowerowych,

- oraz do umocnienia skarp, pasow dggth drogsciekow, rowdéw, schodow, matej
architektury drogowej, elementéw miejsc obstugigdadych itp.

1.4 Okrdlenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemedpladany, przeznaczony do budowy
warstwyscieralnej

nawierzchni, wykonany metadvibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgoriab
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgegusi ksztattem, ktory umadiwia
wzajemne przystawanie elementow.

Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdng od chodnika,
charakteryzujcy sk statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diegonie wickszy
niz 1,0 m.

Sciek - umocnione zagbienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzafe wod.
Obrzee - element budowlany, oddzielay nawierzchnie chodnikéw i gyow pieszych od
terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

Spoina - odsp pomkdzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony oki@nymi
materiatami wypetniacymi.
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Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umazliwienia odksztatcgé temperaturowych, wypetniony okdfenymi materiatami
wypetniapcymi.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00'ymagania ogélne” [10] pkt 1.4.
1.5 Ogollne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotyaee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
2 MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotygz materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-
M-00.00.00

~Wymagania ogolne” .

2.2 Betonowa kostka brukowa

Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa m® mie nastpujace cechy charakterystyczne, ctome w
katalogu producenta:

1. odmiana:

a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu)

b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodrogiskrukcyjnej i warstwy fakturowej
(gornej) zwykle barwionej gruoi min. 4mm,

2. gatunek: naley stosowa kostk; gatunek 1

3. klasa:

a) klasa ,50”, o wytrzymakei nasciskanie nie mniejszej h50 MPa,

4. barwa:

a) kostka szara, z betonu niebarwionego,

b) kostka kolorowa, z betonu barwionego (zwyklenpégtami nieorganicznymi),

5. wzér (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami cfomymi przez producenta (przyktady
podano w zajczniku 1),

6. wymiary, zgodne z wymiarami oktenymi przez producenta, w zasadzie:

a) dtuga¢: od 140 mm do 280 mm,

b) szeroké¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diugoi, lecz nie mniej i 2100 mm,

) gruba¢: od 55 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi gégtzoni : 60 mm, 80 mm i
100 mm.

Pazadane jest, aby wymiary kostek byty dostosowaneptsabu uktadania i siatki spoin oraz
umazliwiaty wykonanie warstwy o szerokoi 1,0 m lub 1,5 m bez konieczw przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzehni

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdovym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadarobat techniczia, wydary przez uprawniom
jednostk (Instytut Badawczy Drog i Mostow).

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadgymaganiom okrdonym w aprobacie
technicznej, a w przypadku braku wystargeggh ustalé, powinna mié charakterystyki
okreslone przez odpowiednie procedury badawcze IBDiMydrge z poriszymi
wskazaniami:

1) ksztatt i wymiary powinny byzgodne z deklarowanymi przez producenta, z
dopuszczalnymi odchytkami od

wymiarow:

- dhuga¢ i szerokaé += 3,0 mm,

- gruba¢ + 5,0 mm,

2) wytrzymata¢ nasciskanie powinna hiynie mniejsza it

- 50 MPa, dla klasy ,,507,
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3) mrozoodporng: po 30 cyklach zamgania i rozmraania probek w 3% roztworze NacCl
lub 150 cyklach zameania i rozmraania metod zwykla, powinny by spetnione
jednoczénie nastpujace warunki:

- prébki nie powinny wykazywapeknieé i zarysowa powierzchni licowych,

- faczna masa ubytkdw betonu w postaci zniszczonyabznéadw i krawedzi, odpryskéw
kruszywa itp. nie powinna przekraézs® masy probek nie zanianych,

- obnienie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do prébek nie zamaraych nie powinno
by¢ wicksze ni 20%,

4) nasikliwosé, nie powinna przekracz®%,

5) $cieralna¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, élkrea straq wysokdaci, nie powinna
przekraczéa wartcci:

- 3,5 mm, dla klasy ,507,

6) szorstkéc, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej gbrnej, sprawdzona wahadtem angielskim, ipoa& wynost nie mniej nk 50
jednostek SRT,

7) wyglad zewrgtrzny: powierzchnie elementéw nie powinny migs, kniec i ubytkdw
betonu, krawdzie elementow powinny lByréwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej
powinny by jednorodne. Dopuszczalne wady waayt

zewrgtrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny praeka& wartasci podanych w
tablicy 1.

(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biatyglam - powstaj w wyniku
naturalnych procesow fizykochemicznych veystjacych w betonie podczas jegoawania i
twardnienia; naloty te powoli znikay okresiedo 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wydu zewrtrznego betonowej kostki brukowej

Lp. Wiasciwosci Wymagania

gatunek 1

1 Stan powierzchni licowej:

- tekstura

- rysy i sgkania

- kolor wedtug katalogu producenta

- przebarwienia

- plamy, zabrudzenia niezmy-walne

woda

- naloty wapienne

jednorodna w danej partii

niedopuszczalne

jednolity dla danej partii

dopuszczalne niekontras-towe

przebarwienia na pojedynczej

kostce

niedopuszczalne

dopuszczalne

2 Uszkodzenia powierzchni bocznych:

- dopuszczalna liczba w 1

kostce

- dopuszczalna wielko (dlugasc i

szerokgc)

2

30 mm x 10 mm

3 Szczerby i uszkodzenia krentlzi i naray przylicowych niedopuszczalne
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4 Uszkodzenia kragdzi pionowych

- dopuszczalna liczba w 1 kostce

- dopuszczalna wielko (diugas¢ i

gtebokasé) 220 mm x 6 mm

Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si pakowa na paletach. Palety z kostinogs by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podie powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3 Materiaty na podsygk do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowa nastpujace materiaty:

a) na podsypkpiaskows pod nawierzchni

- piasek naturalny wg PN-B-11113:1996 [2], odpaiaiacy wymaganiom dla gatunku 2 lub
3,

- piasek tamany (0,075,2) mm, mieszankobra granulowag (0,075,4) mm albo miat (0,4)
mm, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112:1996 [1],

b) na podsypk cementowo-piaskoavpod nawierzchni

- mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugalrspetniajcego wymagania
dla gatunku 1 wg PN-B- 11113:1996 [2], cementu pmebnego zytku spetniagcego
wymagania PN-B-19701:1997 [4] i wody odmiany 1

odpowiadajcej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

c) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypeskpwej

- piasek naturalny spetnigy wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,

- piasek tamany (0,075,2) mm wg PN-B-11112:1996 [1

d) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypa@entowo-piaskowe]

- piasek naturalny spetnigly wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,

2.4 Krawezniki, obrzeza i scieki

Do obramowania nawierzchni z kostekna stosowé&

a) krawezniki i obrzeza betonowe wg BN-80/6775-03/04 [7] lub z betonureivasowanego
posiadajcego aprobat

techniczna,

b) krawezniki kamienne wg PN-B-11213:1997 [3].

Przy kraweznikach mog wystkpowat scieki.

Krawezniki, obrzeza i scieki mogy by¢ ustawiane na:

a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej,

b) tawach betonowych, spetniaych wymagania wg ST D-08.01.01 ,Kramiki”, D-
08.03.01 ,Betonowe obrza chodnikowe”

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typdw, rodzajéw, odmian i wielkg. Nalezy uktada je z zastosowaniem podktadek i
przektadek drewnianych.

Kruszywo i cement powinny ldysktadowane i przechowywane wg 2.3.

3 SPRZET

3.1 Ogdblne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
3.2 Spret do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej teodbywa sie:

a) rcznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniuagizen uktadaacych (uktadarek), sktadgych se z
wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtego do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utenia; uradzenie to, po

skaaczonym uktadaniu kostek, moa wykorzystad do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.
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Do przycinania kostek mina stosowaspecjalne narzlzia trace (np. przycinarki, szlifierki z
tarcz).

Do zagszczania nawierzchni z kostki nayestosowad zag;szczarki wibracyjne (ptytowe) z
wyktadzim elastomerow, chroniace kostki przedcieraniem i wykruszaniem nainp

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapnalezy stosowd betoniarki.

4 TRANSPORT

4.1 Ogollne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagaliwe”.
4.2 Transport materiatbw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mady¢ przewaone na paletach - dowolnysdrodkami
transportowymi po osgnigciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa.
Kostki w trakcie transportu powinny bgabezpieczone przed przemieszczaniem si
uszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewatrzzaktadowego kostek eodki transportu zewgtrznego mog
stuzy¢ wozki widtowe, ktérymi mana dokona zatadunku palet. Do zatadunku palet na
srodki transportu mina wykorzystywa rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny &gpinane tdmami stalowymi lub plastikowymi,
zabezpieczapymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transpdttujednej palecie zaleca
si¢ uktad& do 10 warstw kostek (zaleie od grubéci iksztattu), tak aby masa palety z
kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kgziane jest, aby palety z kostkami byty
wysytane do odbiorcyrodkiem transportu samochodowego wypossym w dwig do za- i
roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe naley uktada& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki kamienne natey uktad& na podktadkachdrewnianych, didéga w kierunku
jazdy. Krawezniki i obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniem Si
uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyatenmatami. Podczas transportu
kruszywa powinny b§ zabezpieczone przedwysypaniem, a kruszywo dropreed
rozpyleniem.

Cement powinien hiyprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6].

Zalewe lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych rma transportowadowolnymi
srodkami transportu w fabrycznie zamétyich pojemnikach lub opakowaniach, chegyich
je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposob odpowiaday wymaganiom
wiasciwej ST.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

5.2 Podtae i koryto

Grunty podtaa powinny by niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone przed
nadmiernym

zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,drge z dokumentagjprojektowvs.
Koryto pod podbudowlub nawierzchni powinno by wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami oraz

przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D-04.01.0aryk0 wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@” [11].

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeataic)jektowy

5.3 Konstrukcja nawierzchni
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Konstrukcja nawierzchni powinna ®ggodna z dokumentagcprojektows.

Konstrukcja nawierzchni mie obejmowa utozenie warstwyscieralnej z betonowej kostki
brukowej na:

a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej poaibudowie,

b) podsypce piaskowej ré@elonej bezpérednio na podtau z gruntu piaszczystego o
wskazniku piaskowym WP 3 35 wg

[8].

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wyggtowaniem podbudowy,
podsypki cementowopiaskowej

i wypetnieniem spoin zaprancementowo-piaskoay obejmuj:

. wykonanie podbudowy,

. wykonanie obramowania nawierzchni (z keamikOw, obrzey i ew. sciekow),

. przygotowanie i raxielenie podsypki,

. utazenie kostek z ubiciem,

. wypetnienie 4 szczelin,

. ubicie i ponowne wypetnienie szczelin,

. piekgnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4 Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstvar betonowej kostki brukowej
powinien by zgodny z

dokumentagj projektows.

5.5 Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert lzgodny z dokumentacprojektow.
Krawezniki i obrzeza zaleca siustawia przed przysipieniem do uktadania nawierzchni z
kostki. Przed ich

ustawieniem, pmdane jest utlzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szeré&io
nawierzchni i prawidtowej

lokalizacji kravweznikdw lub obrzey.

5.6 Podsypka

Rodzaj podsypki i jej gruldé powinny by zgodne z dokumentacprojektows.
Dopuszczalne odchyiki od

zaprojektowanej gruci podsypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk piaskowa nalezy zwilzy¢ woda, rownomiernie rogcieli¢ i zag:sci¢ lekkimi
walcami (np. ¢cznymi) lubzagszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgotied optymalne;.
Podsyplk cementowo-piaskoavstosuje s z zasady przy wygbowaniu podbudowy pod
nawierzchm z kostki.

Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje si w betoniarkach, a nagtnie rozciela s¢ na
uprzednio zwitonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspoéitczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

- wytrzymataci nasciskanie nie mniejszej hiR7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna byaka, aby pdcisnieciu podsypki w
dtoni podsypka nie rozsypywatasinie byto na dtoniladéw wody, a po naaicciu palcami
podsypka rozsypywatagsiRoZcielenie

podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedaktadanie nawierzchni z kostek od 3 do
4 m. RoZcielona podsypka

powinna by wyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (ngcanymi)
lub zagszczarkami wibracyjnymi.

J&li podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHpnaskowej to po zawatowaniu
nawierzchni naley ja polac woda w takiej ilosci, aby woda zwityta cah gruba¢ podsypki.

~NOoO oI, WNBE
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RoZcielenie podsypki z suchej zaprawy feavyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o
okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirpzang musi by zakaiczone przed
rozpoczciem wihzania cementu w podsypce.

5.7 Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bvwah

Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek orazel@a ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barwi inne cechy charakterystyczne kostek oraz wasepowinny by
zgodne z dokumentagcprojektows , a w przypadku braku wystarczeych ustalé
Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje do agatiowania Inwestorowi.

Warunki atmosferyczne Uienie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiae;
zaleca si wykonywa przy temperaturze

otoczenia nie iszej nk +50C. Dopuszczagivykonanie nawierzchni & w ciagu dnia
temperatura utrzymujeegsw granicach od 00C do +50C, przy czyrflijer nocy spodziewane
sa przymrozki kostk nalezy zabezpieczy materialami o ztym przewodnictwie ciepta (np.
matami ze stomy, paptp.).

Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej zalecasiykonywa w dodatnich temperaturach
otoczenia.

Utozenie nawierzchni z kostek Warstwa nawierzchni 2kiggowinna by wykonana z
elementdw o jednakowej grusm. Na wikszymfragmencie robét zaleca stosowa kostki
dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktéiepopuszczalneasozne

odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie ¢czne zaleca siwykonywa& na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza
skomplikowanych pod wzgtlem ksztattu lub wymagagych kompozycji kolorystyczne;j
uktadanych deseni orazaych wymiarow i ksztattéw

kostek. Uktadanie kostek powinni wykonyévarzyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca wsiykonywa na duych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby uktadarka mogta przetaaspalety warstw ksztattek na miejsce ich
utozenia z wymagandoktadndcia. Kostka do uktadania mechanicznego nizenmie
duzych odchytek wymiarowych i musi byodpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez deluia potowek i dziewatek, przy czym kada
warstwa na palecie musidgobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkost
przywieraly do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsasi by wsparte pracbrukarzy,
ktérzy uzupetniaj przerwy, wyrabigj tuki, doktadag kostki w okolicach studzienek i
kraweznikOw.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewpo procesie
ubijania podsypka zagzcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek,
witazoéw itp.) powinna trwale wystawad 3 mm do 5 mm powgj powierzchni tych
urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powsj koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgmikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé
elementy kostkowe wykazeniowe w postaci tzw. potowek i dziepek, majcych
wszystkie krawdzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku gty ksztattek o
nietypowych wymiarach, wolnprzestrzé uzupetnia si kostky cigta, przycinam na

budowie specjalnymi nagdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targatp.).
Dzienm dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca
zakaczy¢ prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzatmpodsypce piaskowej w
celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki gmej na state. Przed dalszym wznowieniem
robot, prowizorycznie ulmna nawierzchng na podsypce piaskowej najerozebré i

usury¢ wraz z podsypk
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Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni naley przeprowadzi za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z
ostory z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni ngéne uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nay prowadzé od kravwedzi powierzchni w kierunku jejrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualredwndci powierzchniowe
moa by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame (knigte) naley wymieni na kostki
cale.

5.8 Spoiny

Szerokaéc¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do
5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zaleca aby osie spoin
pomiedzy diuzszymi bokami tych kostek tworzyty z agirogi kat 450, a wierzchotek
utworzonego kta prostego pomdzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku dipa
podiuznego nawierzchni. Po uteniu kostek, spoiny natg wypetni:

a) piaskiem, spetniagym wymagania pktu 2.3 c),sjenawierzchnia jest na podsypce
piaskowej, Wypeltnienie spoin piaskiem polega naypaniu warstwy piasku i wmieceniu go
w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu vgedvmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z piGrami gumowymi.

5.9 Pietgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionynskpenm mana oddé do
uzytku bezpdrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchn¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigrgmi zapravy
cementowo-piaskoyy po jej wykonaniu naley przykry warstwy wilgotnego piasku o
grubaci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywaa w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie
od 2 tygodni (przy temperaturzeedniej otoczenia nie mszej ni. 150C) do 3

tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnialezy oczyscic¢ z piasku i mana odda do
uzytku.

6 KONTROLA JAKGSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jaém robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
6.2 Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska

a) w zakresie betonowej kostki brukowe;j

- aprobat technicza,

- certyfikat zgodnéci lub deklaragj zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badaech
charakterystycznych

kostek, w przypadkuaadania ich przez byniera,

- wyniki sprawdzenia przez Wykonagicech zewgtrznych kostek,

b) w zakresie innych materiatéw

- sprawdzenie przez Wykonagvcech zewstrznych materiatéw prefabrykowanych
(kraweznikow, obrzey),

- ew. badania wkaiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okose w normach,
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.
6.3 Badania w czasie robot

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
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6.3 Badania w czasie robot
Tablica 2. Czestotliwose oraz zakres badan 1 pomiarow w czasie robot
Whnrczezonienie - . Wartoso
Ip badati i po . Crestedlinose badan i fne
1 Smrawdzenie podioda i korvia WegSTDO4.01.01 [11]
2 Sprawdzeme ew. podbudowy Wg 5T, nonm. wytyezmych,
wynrenmonych w pkae 5.4
3 Sprawdzenie obramowania nawierzch wg 5T D08.01.01-02 [17}; D-08.03.01
[18]); D-08.05.00 [19]
4 Sprawdzeme podsypki (preyouarem | Biedmea  kontrola w10 punktach | Wz phtu 5;
limomym hab metods mwelacyi) drenne] dmalks  oboczej;  mubescr, | edebyvila od
spadkow 1 cech konstukeyviowvch w | projektowans;
porownamin = dokumeniaciy  po- | gabosa £l om
jekctows 1 specyfikacia
3 Badama wykonywama nawnerzchm z kostk
a) zgodnosé z dokumentacia projekiowa Sukcesvamie na kazde] dmabes roboczey | -
bl polofenis om w plame (sprawdzone | Co 100 m 1 we wezystkich punktach | Preesumese od om
Zecdervyme) charakterystyermych projektowa-ne;  do
2em
¢} reedne  wysckoscowe  (pomuerzone | Co 23 m w o 1 pey krawedmach oraz | Odchylama: +1
InstrmentET PO ET eI we wazystkich punktach cha- | cm: -2 cm
rakteryvstyezmch
dl rownosc w profilu pedhuimym (wg BH-| Jw. Merowmoscs do 8
58/8931-04 [9] lata czferomet-rowa) mm
&) rownosé w  proskrojn  poprzecenm | Fwe Prepcwity  mme-dzy
{sprawdzona latg profilowa z po- fatz a po-
monmicy 1 pemdarze przeswaiu kli-nem wierzchma dao
cechowanym oraz prrymiarem hmowym 8 mom
wzgledme metods nrwela-cpt)
f) spadia poprzeczne (sprawdzone me-toda | Jw. Odchylla od do-
niwelacy) kumsentacn pro-
Jektowe) do 0.3%
gl szerokesc nmawierchm  (sprawdzona | T Odchyll: od sze-
provomarem hmiownym) rokoscl  projekio-
wanej do 5 om
b} szerckosc 1 glebokosc wypelmema spom | W 20 pupktach charakterystyernyeh | Wepktu 5.7.3
i szezelm  (ogled=iny 1 pomuar | dmenne) demalks roboczsj
provmeavem lmowym poe wvkmesze-mu
diug. 10 cm)
1) sprawdzenie kolom kosiek 1 desenta ich | Eonfrola biezaca Wz dokumenta-cp
ulozenia projektowe; Tab
decyzji InFy-niaa
6.4 Badania wykonanych robdt
Tablica 3. Badania 1 pomiary po ukoiczeniu budowy nawierzchni
Lp. | Wyszeresolmeme badan 1 pomissrow Sposob sprawdzema
1 Sprawdzeme wvgladn zewnehmnego mawiazchm | Wimnalne sprawdzemie  jednorednodm  wvzladun
krawenukow, obrzegy, scuekow pravidlowoscs desemea, kolovow kostek, spekan
plam deformacy, wy-kmszen, spom 1 szezebin
2 Badanie polodema osl nawierzchm w plame Creoderyine sprawdzeme polofenia o co 23 mi1w
punktach charakterystycemych {dopuszezalne
przesuniecia we tzb. 2, Ip. 3h)
3 Bzedne woysckosciowe, 1owmost podluma 1| Co 23 m 1 we w=ysthoch punktach
popTzecIna, spadkl poprzecIne 1 szerokoss charakterv=tyermvech (wz metod 1 do-puszezaloych
wartoscl podanyeh wiab, 2, Ip. od 5c do 5g)
4 Fommesrereme 1 szerokose spomn 1 szezeln w| Wepktu 3.

mawierzehni, pomuedzy krawemikarm.  obrzesang

sciekam oraz wypehueme spom 1 szoezehin
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7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” .

7.2 Jednostka obmiaraw

Jednostlk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchberonowej kostki
brukowe.

Jednostki obmiarowe robét towarzysych budowie nawierzchni z betonowej kostki
brukowej (podbudowa,

obramowanie itp.)sustalone w odpowiednich ST.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” .

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows jezeli wszystkie pomiary
i badania z

zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wynikzgtywne.

8.2 Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podi@ i wykonanie koryta,

- ewentualnie wykonanie podbudowy,

- ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod kyaviki, obrzera, scieki,

- wykonanie podsypki pod nawierzchni

- ewentualnie wypetnienie dolnejgi szczelin dylatacyjnych.

Odbidr tych robét powinien lgyzgodny z wymaganiami D-M-00.00.00 ,Wymagania og6In
oraz niniejszej ST.

9 PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z betonowej kdstikkowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0oznakowanie robat,

- przygotowanie podi@ i wykonanie koryta,

- dostarczenie materiatow i sptua,

67

- wykonanie podsypki,

- ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

- utozenie i ubicie kostek,

- wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnychawierzchni,

- piekgnacg nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z betonowej kdstlikkowej nie obejmuje robot
towarzysacych (jak:

podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny ljete w innych pozycjach
kosztorysowych, a ktérych zakres jest

okreslony przez ST wymienione w pktach 5.4 15.5.

10 PRZEPISY ZWAZANE

10.1 Polskie Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywagdamdo nawierzchni drogowych
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2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowych;
piasek

3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy ieaime; krawzniki uliczne, mostowe
i drogowe

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegdw Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda dombétv i zapraw

10.2 Brarzowe Normy

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&tementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza

8. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résennawierzchni planografem i tat
10.3 Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

10. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

11. D-04.01.01,04.03.01 Dolne warstwy podbudow @@zyszczenie i skropienie

12. D-04.04.00,04.04.03 Podbudowy z kruszywa stvlanego mechanicznie

13. D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego

14. D-04.05.00,04.05.04 Podbudowy i ulepszone padtogruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

15. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

16. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchbetonu cementowego

17. D-08.01.01,02 Kragzniki

18. D-08.03.01 Betonowe obrzechodnikowe

19. D-08.05.0Gcieki
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D-05.03.05.
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

SPIS TRECI

L WVSTEP oottt ettt e et e et et et e et et e e et e et eenene e

2 MATERIALY oottt ettt e et e et et e et e et e et e e eeneeenee e

B O P R ET oottt ana e
TRANSPORT ettt ettt e e st et e et e et e et e et e et e et e et e et e aeaeneeens

5 WYKONANIE ROBOT ...ttt ettt e e e e

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ttt ettt eee s
7 OBMIAR ROBOIT ..ottt ettt e e e et e e e et eeenenaees

8 ODBIOR ROBOIT ...ttt ettt ettt ettt e et e e eee et e v e enee e

O PODSTAWA PLATNGEC L ettt ettt e e e ee e e ree e
10 PRZEPISY ZWAZANE ...t eeem e eee e eeee e e e seeeeeennens

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSalwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchbetonu
asfaltowego.

1.2 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem warstwyscieralnej, wizacej, wyrownawczej i wzmacnigej z betonu
asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

1.3 Okrdlenia podstawowe

1.3.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywypetniacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i uziarnieniu. 1.3.2. Mieszanka maheo-asfaltowa (MMA) - mieszanka
mineralna z odpowiedailoscia asfaltu wytworzona na garo, w

okreslony sposéb, spetnigia okrglone wymagania.

1.3.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralstaiowa ut@ona i zagszczona.
1.3.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu
do materiatdw mineralnych oraz zksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa
na odmywanie wogl maze by dodawany do asfaltu lub

do kruszywa.

1.3.5. Podtae pod warstw asfaltova - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;.

1.3.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniplotnymi rozpuszczalnikami.

1.3.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogewpyostaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.3.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszamikeralno-asfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wdaiwosci 3

zgodne z receptiaboratoryjn.

1.3.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzdbnitugaci co najmniej 50 m)
wykonany w warunkach zlilbnych do

warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sfurz uzyskiwanych parametrow
technicznych robot.

1.3.11. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-

00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4 Ogollne wymagania dotygz robot
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Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjie
1.5.

2 MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotygz materiatdbw Ogolne wymagania dotyceg materiatéw, ich
pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.0Q0,@&/ymagania

0golne” pkt 2.

2.2 Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznoéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowad asfalty drogowe podane
w tablicy 1 2.

2.3 Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniagy wymagania okdone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego. Przechowywanie wypetniacza powinné by
zgodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatbw do warsteigralnej z betonu asfaltowego
Lp. Rodzaj materialu Wymagania wobec materiatow

nr normy

1 Kruszywo famane granulowane wg PN-B-

11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

a) ze skat magmowych i przeoboaych

b) ze skat osadowych

C) z surowca sztucznegaugle pomie-dziowe i

stalownicze)

kl. 1, 11); gat.1

jw.2)

kl. I; gat.1

103

2 Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 [2]

3 Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 [1]

4 Grys izwir kruszony z naturalnie

rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MKCZDP

84 [15]

kl. I; gat.1

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] -

6 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9]

b) innego pochodzenia wg orzeczenia

laboratoryjnego

podstawowy

7 Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6]

D 503), D 70

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla Kl. ;
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gat. 1

2) tylko dolomity Kl. 1, gat.1 w iléci L 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z inmy
kruszywami, w iléci L 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcytygiaskowce bez
ograniczenia iléciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdw do warstwyzagej, wyréwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu Wymagania wobec materiatdwabeznosci

od kategorii ruchu

nr normy

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-

11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

a) z surowca skalnego

b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i

stalownicze)

kl. 1, 11); gat.1, 2

kl. I; gat. 1

2 Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 [2]

3 Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 [1]

4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego

surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15]

kl. I, 111) gat.1, 2

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] -

6 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9]

b) innego pochodzenia

wg orzeczenia laboratoryjnego

podstawowy

7 Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6]

D 50

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1
2.4 Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Skfadowanie kruszywa powinno odbyévsic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i

zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiegkcjami.

2.5 Asfalt uptynniony

Nalezy stosowé asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974
[7].

2.6 Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@jwymagania okione w
WT.EmA-99 [14].

3 SPRZT

3.1 Ogdblne wymagania dotygze sprztu
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Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2 Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu astedigo powinien
wykaz& si¢

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- wytwaorni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lalagtym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-esfgich typu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw lekkichsrednich i cézkich ,

- walcéw stalowych gtadkich ,

- walcéw ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub/i innychadzen czyszcacych,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem lumtsow.

4 TRANSPORT

4.1 Ogollne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialie
pkt 4.

4.2 Transport materiatow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

- cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

- bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.1. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich,

umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed

zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.2. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnagortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoien.

4.2.3. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozé pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu ipodczas oczekiwaai roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem

warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca st stosowanie samochodow termosow z podwojrigiainami skrzyni wyposanej

w system ogrzewczy.

Koszt transportu materiatdw z odleggowickszej nz wskazana w ofercie nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cer kontraktove.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2 Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym 2ynierem, Wykonawca
dostarczy laynierowi doakceptacji projekt sktadu mieszanki natheo-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegdlnych skiadnikow i

prébki materiatdw pobrane w obedeolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez
Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze skfadnikbw mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikéw z zale@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadui&sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwacieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naingch do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz

orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM

Wymiar oczek

sit #, mm Mieszanka mineralna, mm

Zawarta¢ asfaltu od O

dol12,8

Przechodzi przez:

25,0

20,0

16,0

12,8

9,6

8,0

6,3

4,0

2,0

zawartaé

ziarn > 2,0

0,85

0,42

0,30

0,18

0,15

0,075

100

87+100

73,100

66,89

57,75

47,60

35,48

(52,65)
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25,36

18,27

16,23

12,17

11,15

7.9

Orientacyjna

zawartd¢ asfaltu

w MMA, % m/m

4,8.6,5

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwe
106

Skftad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert bgtalony na podstawie badprobek
wykonanych wg metody

Marshalla. Prébki powinny spehdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w
tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej z
betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci

Wymagania warstwycieralnej z BA

1 Modut sztywnéci petzania 1), MPa 3 14,0 (318)4)

2 Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze 600 C,

kN

310,03)

3 Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 4,5

4 Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od 2,0 do 4,0

5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw.p#78,0 do 86,0

6 Wska&nik zag;szczenia warstwy, % 3 98,0

7 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 3,0 do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu

MMA

2) probki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenz@bijaka

4) specjalne warunki, olxgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanipm,
5.2.2. Warstwa wizaca, wyrdwnawcza i podbudowa z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy vaizace;j i
podbudowy z betonu

asfaltowego oraz orientacyjne zawadaasfaltu podano w tablicy 5.

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert bgtalony na podstawie badprobek
wykonanych wg metody

Marshalla; prébki powinny spetriavymagania podane w tablicy 5 Ip. od 1 do 5.
Tablica 5.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM

Wymiar oczek sit

#, mm Mieszanka mineralna, mm

odO0

do 16

odO0
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do 12,8

Przechodzi przez:

31,5
25,0
20,0
16,0
12,8
9,6

8,0

6,3

4,0

2,0
zawartgc¢
ziarn > 2,0 mm
0,85
0,42
0,30
100
88+100
78,100
67,92
60,86
53,80
42 .69
30,54
(46,70)
20,40
14 28
11,24
100
85+100
70,100
62,84
55,76
45,65
35,55
(45,65)
25,45
18,38
15,35
107
0,18
0,15
0,075
8,17
7,15
3.8
11,28
9,25
3.9
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Orientacyjna

zawartd¢ asfaltu w

MMA, % m/m

4,56,0

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasgfgch i warstwy wizace,
wyroéwnawczej oraz podbudowy z betonu

asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Wymagania wobec MMA, warstwy wiacej i podbudowy

1 Modut sztywnéci petzania 1), MPa 3 16,0 (322)3)

2 Stabilndg¢ prébek wg metody Marshalla w

temperaturze 600 C, zgggczonych 2x75 uderze

ubijaka, kN

311,0

3 Odksztatcenie probek jw., mm od 1,5 do 4,0

4 Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0

5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw.[9%5,0

6 Wska&nik zag;szczenia warstwy, % 3 98,0

7 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko
fazy projektowania

skladu MMA

2) dla warstwy wyrownawczej

3) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarntpm,
5.3 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciagtym zapewniajcej

prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigyimieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej

mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept

Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci w
zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, waiylie
przeptywomierza, lecz

nie wigcej niz = 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodandeodka adhezyjnego, to powinien onéldozowany do
asfaltu w sposob i w

ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob gredni, z uktadem termostatowania,
zapewniaggcym

utrzymanie statej temperatury z tolerantjso C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wygosi

- dla D 50 od 1450 C do 1650 C,

- dla D 70 od 1400 C do 1600 C.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepalrdondaniu
wypetniacza uzyskata

wiasciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza
o wigcej niz 300 C od

maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfadjo
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Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powMgaosk:

-z D 50 od 1400 C do 1700 C,

-z D 70 od 1350 C do 1650 C,

5.4 Przygotowanie podia

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ fsyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podiea

powinna by sucha i czysta.

Nieréwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy
1.

Tablica 7. Maksymalne nierow#ém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstwy

scieralm wiazaca i podbudowa

1912

W przypadku gdy nierowrici podiaza s wieksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley
wyrowna poprzez

frezowanie lub utgenie warstwy wyrownawczej.

Przed roziaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoiqe@dnaley skropt
emulsp asfaltow lub

asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w ST. Zalecane $la asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza

podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraymikow, wkazow, wpustow itp. usdzen powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem

uszczelniajcym okréglonym w ST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza
z asfaltu uptynnionego

Lp.

Podtaze do wykonania warstwy

Zz mieszanki betonu asfaltowego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyreze z asfaltu

uptynnionego, kg/m2

Podtaze pod warstw asfaltovg

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7 do 1,0

2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie

od 0,5do 0,7

3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu

stabilizowanego cementem

od 0,3do 0,5

4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzathD,2 do 0,5

5.5 Pohczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalery skropt emulsj asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w

celu zapewnienia odpowiedniego gr#enia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w ST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w
tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza
z asfaltu uptynnionego

Lp. Pokczenie nowych warstw lig asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptycazia
z asfaltu
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uptynnionego kg/m2

1 Podbudowa asfaltowa

2 Asfaltowa warstwa wyrownawcza lub

wzmacniagca

od 0,3do 0,5

3 Asfaltowa warstwa wvaraca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno kywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie

uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wylgosnajmniej:

- 8 h przy iléci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2 hprzyiléci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynmego,

- 0,5 h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emuls;ji lub asfaltu uptymego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgiaczarki.

109

5.6 Warunki przysipienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nksza od +50 C

dla wykonywanej warstwy gruldoi > 8 cm i + 100 C dla wykonywanej warstwy gribid_ 8
cm. Nie dopuszczacsi

uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpgdtazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >

16 m/s).

5.7 Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst
zobowhzany do

przeprowadzenia w obecsw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakg;.

Tolerancje zawartei sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu
zaprojektowanego podano w

tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wggm
sktadu zaprojektowanego przy

badaniu pojedynczej probki metpdkstrakcji, % m/m

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej Mieskeamineralno-asfaltowe do nawierzchni
drég

1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0, 6,3; 4,0; 2

+4,0

2 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,85; 0,42;

0,30; 0,18; 0,15; 0,075

+2,0

3 Ziarna przechodgze przez sito o oczkach # 0,075mm £ 1,5

4 Asfalt + 0,3

5.8 Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna bybudowywana uktadaskwyposaona w uktad
z automatycznym

sterowaniem gruldci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacg
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w
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pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinse bezzwitocznie zgodnie ze schematem gezej
walca ustalonym na

odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndasnie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 1300 C,

- dla asfaltu D 70 1250 C.

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien

by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo
osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zcza

powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno Byowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem

lub oklejona samoprzyleprniasma asfaltowo-kauczukoy Sposob wykonywania sz
roboczych powinien ky

zaakceptowany przeziyniera.

6 KONTROLA JAKGSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jaém robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd|plet
6.

6.2 Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw

przeznaczonych do produkcji mieszanki mineraln@lésivej i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 11.

6.3.2. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-tigvee]

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki

powinny by zgodne z recepliaboratoryja z toleranci okreslona w tablicy 10. Dopuszcza
si¢ wykonanie badainnymi

réwnowanymi metodami.

6.3.3. Badanie wigiwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okreli¢ uziarnienie i wilgotnéé
wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Lp.

Wyszczegolnienie bada

Czestotliwos¢ bada

Minimalna liczba badana dziennej dziatce roboczej
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1 Skiad i uziarnienie mieszanki mineralnoasfaltowej

pobranej w wytworni

1 prébka przy produkcji do 500 Mg

2 probki przy produkcji ponad 500 Mg

2 Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 Temperatura sktadnikow mieszanki mineralnoasfadjo

dozér cagty

6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltoweplgoojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania

7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralnoasfaltowej

pobranej w wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1 i Ip.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]
6.3.5. Badanie wiziwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki malmo-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsf@éowej polega na odczytaniu
temperatury na skali

odpowiedniego termometru zamontowanego na otacZaereperatura powinna bygodna
z wymaganiami podanymi w

recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-tasfad)

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovedég¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i

odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru £ 20 C. Temperatura powinna lzgodna z wymaganiami podanymi w
ST.

6.3.8. Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefuealnej jej
wygladu w czasie produkciji,

zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na probkach zagzczonych
metod, Marshalla. Wyniki

powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.

6.4 Badania dotyeze cech geometrycznych i wéwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

111

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 ROwNG¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg igo 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratugasci 1 km
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5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar kzinych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug

6 Uksztalttowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m2

8 Ztacza podtane i poprzeczne cata diugoztacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 Wyghd warstwy ocena ggta

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o powierzchni do 3000 m2

12 Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szerokdg¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna agodna z dokumentag;j
projektows, z tolerancy

+5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej iej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji

nawierzchni, powinna l#yszersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5

cm.

6.4.3. ROWn&¢ warstwy

Nierowndaici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzoymn BN-68/8931-
04 [11] nie powinny

by¢ wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierowssowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa

scieralna

Warstwa

wigzaca

Warstwa

wzmacniagca

1 Drogi klasyiZ269 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegaloakach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z

dokumentagj projektow, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangg
+1cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna kbyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z
tolerancy 5 cm.

6.4.7. Grub&¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci = 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy

warstw o grubéci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgn®5 mm i warstwy o
grubaici od 2,5 do 3,5 cm, dla

ktérej tolerancja wynosi = 5 mm.

6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo
osi. Zlhcza w konstrukciji

wielowarstwowej powinny byprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cma&ia
powinny by catkowicie zwizane, a
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przylegajce warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad
3 do 5 mm ponad ich

powierzchng¢. Warstwy bez opornikow powinny byvyprofilowane a w miejscach gdzie
zaszta konieczrig obckcia

pokryte asfaltem.

6.4.10. Wygdd warstwy
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Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych,

porowatych, tuszegych sg i spckanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi
w ST i recepcie

laboratoryjnej.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\MBymagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni mobe asfaltowego.
8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektow i ST, jezeli wszystkie
pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[daty wyniki pozytywne.

9 PODSTAWA PLATNGCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotygz: podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betorfaitasvego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym gtej@ organizacji ruchu,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowjej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krgdzi urzdzer obcych i krawgznikow,

- skropienie midzywarstwowe,

- roztazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10 PRZEPISY ZWAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairahe do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996

4.PN-B-11115:1998

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzdnogowych. Piasek
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Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznguzla stalowniczego do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRakowanie, znakowanie i transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnego

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upligme AUN do nawierzchni
drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961

10. PN-S-96025:2000

Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bianych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfa. Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnoawierzchni planografem i tat
113

10.2 Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatim i potsztywnych. IBDiM, Warszawa,
1997

13. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfaliowe EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDiM,

Warszawa, 1999

14. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jédiagrysow izwirow kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca

skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowyZBFC Warszawa, 1984

15. Zasady projektowania betonu asfaltowego @ksvionej odporniei na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania

odksztatcenia i modutu sztywém mieszanek mineralno-bitumicznych mefqubtzania pod
obciazeniem statycznym.

Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDIM, WarszaWw895

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim

powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).
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D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

SPIS TRECI

L WWSTEP ottt e ettt e e et e et e et e et e et e et e eeeeaneanes
2 MATERIALY ..ottt e ee et e et e et e et e et e et eaeaeeee e
B S P R T ettt ettt e s
A TRANSPORT oottt ettt ettt e e e et e et e et e et et eaeneeee e
5 WYKONANIE ROBOT ..ottt e e eee e e seeeenas
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...ttt ettt
7 OBMIAR ROBOT ...t eeee oottt ee et e vt e e e e v e e e e n e eneeeees

8 ODBIOR ROBOIT ...ttt et e e reeeeeanas
O PODSTAWA PELATNGBC L.ttt ettt eeee e vee e
10 PRZEPISY ZWAZANE ... eee oottt semeem et e e ee e e s e e

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Salwymagania dotycice wykonania i
odbioru robot

zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksgijaych nawierzchni.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na

drogach, ulicach, placach, miejskich i gminnych.

1.3 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z
oczyszczeniem i

skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagoiem nasjpnej warstwy nawierzchni.
1.4 Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi

w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Ogollne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotyaee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjrie
1.5.

2 MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotygz materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-
M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Kouscyjnych nawierzchnias

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe:

- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

- uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:

- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1p54

- uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PNG1-E3 [3],

- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-9617)) 2 zgod Inzyniera.
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2.3 Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].

Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9G2T.

2.4 Zwycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni
Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/m2)

1

2

Emulsja asfaltowa kationowa

Asfalt drogowy D 200, D 300

od 0,4do 1,2

od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu
jej powierzchni i

zaakceptowane przezzyniera.

2.5 Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i obxnia jego
jakaosci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia
grzewcze i

zabezpieczonych przed dgs¢m wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczarsagazynowanie
lepiszczy w zbiornikach

murowanych, betonowych lutelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiga
podano dla zbiornikéw

stalowych.

Emulsg mozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z

nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy

.kozucha” asfaltowego zatykajego paniej przewody.
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Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nal@rzestrzegazasad ustalonych przez
producenta.

3 SPRET

3.1 Ogdblne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2 Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azg sie
mozliwoscia korzystania z

nastpujacego sprztu:

- szczotek mechanicznych,

Zaleca st uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrdangkonana z
twardych

elementow czyszazych i shiy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcze
przylegajcych do czyszczonej warstwy.
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Druga szczotka powinna posig&daickkie elementy czyszaze i stizy¢ do zamiatania.
Zaleca st uzywanie szczotek

wyposaonych w uradzenia odpylajce,

- spezarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotekgcznych.

3.3 Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeizywac skrapiarlg lepiszcza. Skrapiarka powinna
by¢ wyposaona w

urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i regulowanie gpsjacych
parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozuagej lepiszcze,

- predkosci poruszania giskrapiarki,

- wysokdaci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendigolowany termicznie tak, aby byto mave
zachowanie statej

temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualnewiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone).
4 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgiélioe”
pkt 4.

4.2 Transport lepiszczy

Asfalty mogi by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdoiwych,
posiadajcych izolacg

termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopiyzasd
dostpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i
innych opakowaniach

pod warunkiemze nie lzda korodowaty pod wptywem emuls;ji i nieetta powodowaty jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone

do przewozu emulsji powinny byrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci nie wigkszej nz 1 m3,

a kada przegroda powinna ngigvykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki i zbiorniki

przeznaczone do transportu lub sktadowania enqpdsyinny by czyste i nie powinny
zawier& resztek innych lepiszczy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00@(QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2 Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiuniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przy wyciu

szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wodygumdeniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywat
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szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogégrbezpérednio przed
skropieniem warstwa powinna

by¢ oczyszczona z kurzu przyyciu spgzonego powietrza.

5.3 Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemamoasipic
dopiero po

wyschngciu warstwy, z wyjgtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzalhmaze
by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoczc Sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w
miejscach trudno daginych

recznie (za pomagcweza z dysz rozpryskova).
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Temperatury lepiszczy powinny ndex¢ sic w przedziatach podanych w tablicy 2.
Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (oC)

1

2

3

Emulsja asfaltowa kationowa

Asfalt drogowy D 200

Asfalt drogowy D 300

od 20 do 40 *)

od 140 do 150

od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulgjnalery ogrza& do temperatury zapewnagej wymagaan lepkasé.
Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinyéa
pozostawiona bez

jakiegokolwiek ruchu na czas niezimy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsw
odparowania wody z emulsji.

W zaleznosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glygwca powinien
zabezpieczy skropiomn

warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jaé@ robodt

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet
6.

6.2 Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowégzdbne skropienie
warstwy w celu okrdenia

optymalnych parametrow pracy skrapiarki i gkeaia wymaganej iléci lepiszcza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy

przewidzianej do skropienia.

6.3 Badania w czasie robot

Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bgparta na atestach producenta z tynyWykonawca powinien
kontrolowa dla

kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.
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Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane \étawosci Badanie wedtug normy

1

2

Emulsja asfaltowa kationowa

Asfalt drogowy

lepkasc¢

penetracja

EmA-94 [5]

PN-C-04134 [1]

Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej w
opracowaniu

~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\Bymagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m2 (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9 PODSTAWA PLATNGCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotygz: podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obgm
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- mechaniczne oczyszczeniezélaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem

woda lub wzyciem spegzonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze

Cena 1 m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obegmuj

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragia

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10 PRZEPISY ZWAZANE

10.1 Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasigltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigklgN do nawierzchni drogowych
10.2 Inne dokumenty

71



4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdgiaozktadanego lepiszcza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do

stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 199@302

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjalamve EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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